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Robot para el cultivo de la vid
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ESCRITO POR SUEN

Investigadores de la Universidad Politécnica de Valencia (UPV) han desarrollado un
robot agricola viticola auténomo y totalmente eléctrico llamado VineScout que funciona
a través de una sefal independiente de GPS y gracias a su sistema de navegacién,
método de procesamiento de datos y diferentes sensores, le permite registrar el estado

de la vid.

Fruto de 7 afios de trabajo por parte de los investigadores, éste es el primer robot de
observacion viticola totalmente eléctrico, con una autonomia de trabajo de al menos

dos jornadas y desarrollado a nivel internacional desde un punto de vista agronémico.

Trabaja de forma autonoma



El robot, de forma auténoma, puede trabajar durante el dia y la noche, midiendo
parametros del vifedo que permiten estimar necesidades hidricas, el desarrollo
vegetativo o anticipar la variacién del grado de maduracién, con una capacidad de
registro de 12.000 puntos por hora, que, a diferencia de un trabajo manual, solo se

alcanzan unas 40 medidas por hora, explica la investigadora del Laboratorio de

Robética Agricola (ARL) de la UPV, Verdnica Saiz.

"VineScout puede monitorizar el vifedo tantas veces como necesite el agricultor,
ayudandole a hacer un uso mas racional del agua y, en general, a conocer el estado del
vinedo mediante indicadores objetivos, ayudando al agricultor a vendimiar, abonar o
regar de una manera mas eficiente", segun afirma el director del Laboratorio de

Robética Agricola (ARL) de la UPV, Francisco Rovira.

El novedoso sistema se ha implementado en VineScout, cuyo objetivo principal es
recoger datos de los cultivos pero sus disefiadores son conscientes de que la nueva
tecnologia pueda adaptarse a futuro para ser utilizada en otros sistemas, como
cosechadoras o vendimiadoras, maquinaria de eliminacién de malas hierbas vy
pulverizadores para la proteccién de cultivos."VineScout puede monitorizar el vifiedo
tantas veces como necesite el agricultor, ayuddndole a hacer un uso mas racional del
agua y, en general, a conocer el estado del vinedo mediante indicadores objetivos,
ayudando al agricultor a vendimiar, abonar o regar de una manera mas eficiente",
segun afirma el director del Laboratorio de Robética Agricola (ARL) de la UPV, Francisco

Rovira.

El novedoso sistema se ha implementado en VineScout, cuyo objetivo principal es
recoger datos de los cultivos pero sus disefladores son conscientes de que la nueva
tecnologia pueda adaptarse a futuro para ser utilizada en otros sistemas, como
cosechadoras o vendimiadoras, maquinaria de eliminacion de malas hierbas y

pulverizadores para la proteccion de cultivos.
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